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С Т А Н О В И Щ Е 
ОТНОСНО: предварително проучване за новост на 

изобретение с наименование 

„Леко надлъжно сгъваемо двойно моторизирано превозно средство 

с предно кормилно управление“ 

вх. № СпИС-71/22.01.2025 г. 

 

 Проучването е направено въз основа на представените  24 патентни претенции  

описание и приложените към него фигури. 

 Обектът на  настоящето проучване е леко надлъжно сгъваемо двойно 

моторизирано превозно средство с предно кормилно управление. 

 

  Съгласно независима патентна претенция 1,  лекото надлъжно сгъваемо 

двойно моторизирано превозно средство с предно кормилно управление, включва 

задвижващи колела, спирачни колесни системи, монтирани на колелата и основен 

акумулатор, като  поне една спирачна колесна система е безжично свързана, през 

ръчен механичен спирачен превключвател със съответен спирачен сигнален вход на 

програмируем управляем контролер; в главините на задвижващите колела са 

фиксирани електромотор- алтернатори, а поне две от задвижващите колела са 

монтирани в перифериите на напречен носещ мост, който е подвижно механично 

свързан, през ексцентрична реверсивна ротационна електрическа задвижка, към 

задната част на надлъжна рама, в чиято горна предна част е монтирано предното 

кормило с поне едно управляващо колело с педали, в подкормилната част на 

надлъжната рама е монтиран фрикционен електродвигател  с вграден в него 

акумулатор и собствено управление, безжично свързано с управляващ извод от 

програмируемия управляемия контролер; фрикционият електродвигател е фрикционно 

куплиран с управляващото колело, при което на горната страна на надлъжната рама е 

монтирана поне една седалка , основният акумулатор  е двумодулен и е подвижно 

монтиран към напречния носещ мост, а негов електрически изход, през 

програмируемия управляем контролер, е свързан с електрически вход на поне един 

електромотор-алтернатор, извод от бутонен електропревключващ механизъм е 

безжично свързан с изпълнителен вход на програмируемия управляем контролер, 

чиито съответен изпълнителен извод е свързан с електрически вход на 

ексцентричната реверсивна реверсивна ротационна електрическа задвижка, 

електрически извод от ръчен масур за електрическо управление на движението е 

свързан към двигателен вход на програмируемия управляем контролер, чиито 

изпълнителни спирачни изводи са свързани със спирачните входове на съответните 

спирачни колесни системи , като програмируемият управляем контролер е 

конфигуриран за програмиране със самообучаващ се изкуствен интелект. 

 Съгласно зависима претенция 2, електромотор-алтернаторите  са безчеткови 

обратими електросилови машини. 

Съгласно зависима претенция 3, ексцентричната реверсивна ротационна електрическа 

задвижка  включва реверсивен стъпков електромотор с ротор от постоянни магнити. 



 Съгласно зависима претенция 4, педалите са монтирани на свободен ход в 

перифериите на вала  на управляващото колело . 

 Съгласно зависима претенция 5, напречният носещ мост и надлъжна рама  са 

изработени от олекотени многократно рециклируеми материали. 

 Съгласно зависима претенция 6, поне една седалка  е монтирана към надлъжна 

рама , чрез амортисьор . 

 Съгласно зависима претенция 7, основният акумулатор  е многократно 

зареждаем. 

 Съгласно зависима претенция 8, педалите са сгъваеми. 

 Съгласно зависима претенция 9, в задната част на поне една седалка  е 

монтирана регулируема по наклон облегалка  с предпазни колани. 

Съгласно зависима претенция 10, седалките са еднакви. 

 Съгласно зависима претенция 11, на горната задна страна върху надлъжната 

рама  е монтиран багажник. 

 Съгласно зависима претенция 12, задвижващите колела  и управляващите колела 

са с еднакви външни диаметри. 

 Съгласно зависима претенция 13, електромотор-алтернаторите са с еднакви 

външни диаметри. 

 Съгласно зависима претенция 14, валът на управляващото колело е монтиран на 

L-образна вилка с хидро- пневматични амортисьори. 

 Съгласно зависима претенция 15, L-образната вилка е свързана с предното 

кормило (9), чрез телескопична тръба. 

Съгласно зависима претенция 16, задвижващите колела са монтирани в перифериите 

на напречния носещ мост, чрез еластомерни торсионни амортисьори. 

 Съгласно зависима претенция 17, на напречния носещ мост е монтиран сваляем 

фотоволтаичен сенник. 

 Съгласно зависима претенция 18, ексцентричната реверсивна ротационна 
електрическа задвижка е регулируема по височина и по наклон. 
 Съгласно зависима претенция 19, основният акумулатор  е преносим. 
 Съгласно зависима претенция 20, фрикционният електродвигател  с вградения в 
него акумулатор са преносими. 
 Съгласно зависима претенция 21, вграденият във фрикционното задвижване  
акумулатор и основният акумулатор са литиево-йонни. 
 Съгласно зависима претенция 22, акумулатор и основният акумулатор са оловно-
киселинни. 
 Съгласно зависима претенция 23, вграденият във фрикционното задвижване 
акумулатор  и основният акумулатор са натриево-йонни. 
 Съгласно зависима претенция 24, програмируемият управляем контролер 
включва оперативна и архивна цифрова памет. 
 

 Обект на настоящето проучване е леко надлъжно сгъваемо двойно моторизирано 

превозно средство с предно кормилно управление, което е с две независими 

електрически двигателни системи и с олекотено компактно безверижно педално 

задвижване, с повече от едно места бързоелектрическо автоматично надлъжно 

сгъване и разгъване, като собствения контролер е програмиран със самообучаващ се 

изкуствен интелект. 



 В патентен документ WO2017029641 (A1) e разкрита сгъваема триколка с 

връзка към трите колела, позволяваща по-малък радиус на завиване, когато и трите 

колела са наклонени по време на завой. Триколката се сгъва през задната рамка, 

имаща шарнирна задна ос с връзка към шарнирни дръжки, монтирани към задната 

рамка, които, когато се завъртят от позицията им за съхранение в тяхната работна 

позиция, също завъртат задната ос, чрез споменатата връзка от нейната позиция под 

задната рамка в работно положение. Задната ос е сегментирана така, че когато се 

премести в съхранена позиция под задната рамка, всяко от задните колела може да се 

свие шарнирно към рамката. 

Сгъваемо превозно средство с три колела, включва също: криволинейна рамка 
на предното колело, образуваща релса, имаща преден край и заден край, имащ 
шпиндел, допирателно стърчащ от него. Споменатият преден край има плъзгащ се 
педал, монтиран върху него и неподвижно позициониран към него; споменатият 
педален възел, е неподвижно прикрепен към съответния амортисьор, като крайният 
край на амортисьорите е неподвижно прикрепен към оста на предното колело; рамка 
на задните колела; комплект седалка; споменатата рамка на задните колела с въртяща 
се стойка на кормилната връзка, имаща канал през нея. 

В патентен документ US2021197919 (A1) са разкрити сгъваем велосипед и 

метод за сгъване на велосипеда. Сгъваемият велосипед включва: рамка, имаща първи 

край и втори край; първо колело, свързано с втория край на рамката. Към рамката е 

свързана седалка и вилка, на която вторият край е свързан шарнирно към първия край 

на рамката. Велосипедът включва също и двигател, задвижващ механизъм и 

акумулаторна батерия. Акумулаторната батерия се намира под седалката, при което 

акумулаторната батерия захранва задвижващия механизъм. Към рамката 

допълнително е включена опора за крака. 

 

В патентен документ WO2024246806 (A1) е разкрито е компактно електрическо 

превозно средство, включващо един комплект задни колела, конфигурирани да се 

въртят от един или повече електрически мотора, първи комплект предни колела и 

втори комплект предни колела; кормилна колона с кормилен механизъм с единична 

връзка за маневриране на компактното електрическо превозно средство, при което 

кормилната колона може да се движи, за да превключва превозното средство между 

първи режим на работа и втори режим на работа; рамка, конфигурирана да свързва 

задните колела и един или повече електрически мотори с първия комплект предни 

колела и втория комплект от предни колела и единичен кормилен механизъм с връзка; 

при което кормилната колона е конфигурирана да може да се накланя спрямо рамката, 

за да контролира, когато се използва, посоката на движение на компактното 

електрическо превозно средство; и включващ освен това шарнирен механизъм, 

конфигуриран да зацепва първия комплект предни колела в първия режим на работа и 

да зацепва втория комплект предни колела в втори режим на работа. 

 

Анализът на обекта на проучването и известните решения показва следното: 

 

            Новост 

При извършен сравнителен анализ между обекта, предмет на настоящето 

проучване и намерените при проучването документи, се установи, че в нито един от 

намерените документи не е разкрит леко надлъжно сгъваемо двойно моторизирано 

превозно средство с предно кормилно управление, което да включва всички 

технически признаци на обекта на проучването. 



     

 

 

 

 

Следователно, обектът на настоящето проучване, съгласно  така 

формулираните претенции е нов по смисъла на чл. 8 от Закона за патентите и 

регистрацията на полезните модели (ЗПРПМ). 
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ДОКЛАД ОТ ПРОУЧВАНЕ 

ПРОУЧВАНЕ ВХ. №   СпИС-71/22.01.2025г.  . 

І. Уточнен класификационен индекс по МПК/КПК 

МПК: B62K3/00; B62K15/00; B62K21/16; B62M1/10 

КПК: B62K21/16; B62K15/006 

ІІ. ОБЛАСТ НА ПРОУЧВАНЕ:     

Минимален обхват на проучване  

Вид класификация: Класификационен индекс: 

МПК/КПК  МПК: B62K3/00; B62K15/00; B62K21/16; B62M1/10 

КПК: B62K21/16; B62K15/006 

Бази данни, в които е извършено проучването 

Esp@cenet; IPAS;  Internet 

ІІІ. Релевантни документи 

Категория Цитиране на документите с посочване на 

релевантните части 

Релевантни претенции 

А 
 

А 
 

A 
 
 
 
 
 
 

 
 

 

US2021197919 (A1), [CASABLANCAS JULIAN 

[US] +], публ.на 01.07.21г. 

WO2017029641 (A1), [BERESNITZKY BERNARDO 

[US] +], 23.02.17г. 

WO2024246806 (A1), [MOOV ELECTRIC 

VEHICLES [DE] +], публ.на 05.12.24г. 

 

1-24 
 

1-24 
 

1-24 
 

 
 

Категория на документа 

X – документът е от особено значение; претендираното 

изобретение няма новост или изобретателска стъпка, 

когато документът се разглежда самостоятелно 

Y – документът е от особено значение; претендираното 

изобретение няма изобретателска стъпка, когато 

документът се комбинира с един или повече други 

документи и тази комбинация е очевидна за специалист в 

областта 

А – документ, отразяващ нивото на техниката, който не е 

от особено значение  

D – документ, цитиран в описанието 

O – неписмено разкриване, използване, прилагане, 

докладване или демонстриране 

P -  документ, публикуван преди датата на подаване в 

България, но след приоритетната дата 

E – по-рано подадена българска заявка, но публикувана на 

или след датата на подаване 

L – документ, който може да предизвика съмнение относно 

приоритета на претенциите или който е цитиран с цел 

установяване датата на публикация на друг документ или 

друга специална причина (както е посочено) 

& - документ от една патентна фамилия 

 

 

Дата: 29.01.2025  

 

 

 

 

Име: И. Стефанова 
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https://worldwide.espacenet.com/publicationDetails/biblio?II=0&ND=3&adjacent=true&locale=en_EP&FT=D&date=20210701&CC=US&NR=2021197919A1&KC=A1
https://worldwide.espacenet.com/publicationDetails/biblio?II=5&ND=4&adjacent=true&locale=en_EP&FT=D&date=20170223&CC=WO&NR=2017029641A1&KC=A1
https://worldwide.espacenet.com/publicationDetails/biblio?II=1&ND=4&adjacent=true&locale=en_EP&FT=D&date=20241205&CC=WO&NR=2024246806A1&KC=A1
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